Robot Tractorbot Mk3 pro soutéz Ketchup House

Ridici deska: NUCLEO STM32F411 s ARM Cortex M4
Senzory:

- 6x reflexni senzor QRD1114 pro detekci kfizovatek a enkodér kola
- E-kompas (3D akcelerometr, 3D magnetometr) LSM303D
- Ultrazvukovy senzor HC-SR04 pro detekci soupefe

Vykonové prvky:

- Tsegmentovy displej s tlaCitky ze starého taxametru

Smart RGB s fadicem WS2811 pro vybarvovani fidi¢e — draka Adalindy podle jeji aktualni nalady

- Servomotor 9g SG90 pro otaceni ultrazvukovym senzorem

- Motorovy driver L298N pro 2 dva pfevodované DC motory vymontované ze stéracli nakladniho auta

Napajeni: 2x Pb akumulator 12 V/7 Ah s vlastni nabijeckou
Mechanické dily: krabicka a drzaky z PLA vyti§téné 3D tiskarnou Prisa i3, plechy ze starého pocitaCe, kola Merkur

Verze: Predélany Tractorbot Mk2 — 3. misto z loriského Robotického dne (soupefi, déste se!)

Drak Adalinda se Smart
RGB LED s fadicem
WS2811

Ridici deska
NUCLEO STM32F411

/ | 757////// g s ARM Cortex M4,
714l 0 motorovy driver L298N,

‘ ///// -, \ e-kompas LSM303D

, -y .—‘-';

Servomotor 9g
SG90

|

DC motory ze stéracl 5x reflexni senzor pp akumulatory Displej z Ultrazvukovy senzor Radlice pro sbér
nakladniho auta QRD1114pro  oy12v/7Ah  taxametru HC-SR04 plechovek
s prevodovkou detekci drahy pro detekci soupefe

www.hahaharobotics.tk



http://www.hahaharobotics.tk/

