Robot Premek 2 pro soutéz Mini Sumo

Ridici deska: Freescale/NXP FRDM-KL25Z s ARM Cortex M0+
Senzory:

- 3x reflexni senzor QRD1114 pro detekci okraje hfisté
- Ultrazvukovy senzor HC-SR04 pro detekci soupefe
- Akcelerometr MMA8451Q na desce FRDM-KL25Z

Vykonové prvky:

- Deska motorového driveru L298N pro dva DC motory Pololu-1091 s pfevodovkou 1:35 s pasovym pohonem
- RGB LED na desce FRDM-KL25Z

Napéjeni: 3x Li-ion akumulator 18650 (10,8 V /2,2 Ah)
Mechanické dily: vytisténé z PLA 3D tiskarnou Prdsa i3, sklopny hlinikovy plech z krytu harddisku

Verze: prvni prototyp pro ,0sahani‘ soutéze

Ultrazvukovy senzor Karoserie z PLA vytisténa 2x DC motor s pievodovkou
3D tiskarnou PRUSA i3 1:35 s pasovym pohonem

HC-SR04 Deska motorového

pro detekci soupefe driveru L298N

g Ridici deska NXP FROM-KL25Z 3x reflexni senzor QRD1114
Plechova radiice pro 3x Li-ion akumulétor s ARM Cortex MO+ s pro detekci okraju hiisté
vytlaCeni soupefe 18650 akcelerometrem a RGB LED
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