Robot Premek 1 pro soutéz Mini Sumo

Ridici deska: vlastni vyroby s PIC18F26K22
Senzory:

- 3x reflexni senzor QRD1114 pro detekci okraju histé
- Ultrazvukovy senzor US-020 pro detekci soupefe
- E-kompas (3D akcelerometr, 3D magnetometr) LSM303D

Vykonové prvky:

- Motorovy driver ULN2803A pro 2 krokové motory SPG20-308 s pfevodovkou 1:36
- Smart RGB LED s fadi¢em WS2811.

Napéjeni: 3x Li-ion akumulator 18650 (10,8 V /2,2 Ah)
Mechanické dily: vytisténé z PLA 3D tiskarnou Pri$a i3

Verze: prototyp hotov den pred soutéZi, s hriizou zji$téno, Ze motory neutahnou pasy robota, robot pfedélan na verzi
,cihla® slouzici pro testovani tlacné sily soupefli a doufani v jejich zdeptani moralni pfevahou a pasivni rezistenci.

Dvoupatrova fidici deska s
PIC18F26K22

a motorovym driverem
ULN2803A

Smart RGB LED s 2x krokovy motor s
fadicem WS2811 prevodovkou 1:36
a pasovym pohonem

3x Li-ion akumulétor 18650

E-kompas

Ultrazvukovy senzor
US-020
pro detekci soupefe

Nova verze pasivni rezistence

¢ ) L 3x reflexni senzor QRD1114
Karoserie z PLAytiSténa o detekci okraje hiisté
3D tiskamou PRUSA i3
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