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Robot Béda 6 pro soutéz Ketchup House

Ridici deska: viastni vyroby s MCU PIC16F1789

Senzory:

7x reflexni senzor QRD1114 pro detekci kfizovatek, domovské Cary a enkodér kola.

90sy polohovy (IMU) senzor (3D akcelerometr, 3D magnetometr, 3D gyroskop) LSM303D+L3GD20H
Ultrazvukovy senzor HC-SR04 pro detekci soupefe

- Startovaci tlacitko

Vykonové prvky:
- Driver L298N pro dva DC motory C6003 vymontované z tiskarny HP Photosmart 1215 s pfevodovkou 25:1
vytisténou z 3D tiskarny
- Servomotor 9g SG90 pro otaceni ultrazvukovym senzorem
- SmartRGB s radicem WS2811
- Reproduktor pro vyluzovani zvukd
- Alfanumericky LCD display 16x2.

Napéjeni: Battery pack vlastni vyroby 4x Li-ion 18650 (2,2 Ah, 14,4 V) s nabijecim &ipem MCP73831.
Mechanické dily: vytisténé z PLA 3D tiskarnou Pr0sa i3, plech radlice ze staré lednicky

Verze: Pfedélany robot Béda 5 — vitéz letoSni soutéZe RoboRAVE kategorie junior s automatickym nakladanim mickad.

Smart RGB LED s Chlazeni motorového

LCD displej 16x2 fadicem WS2811 driveru a stabilizatoru

Battery pack

4x Li-ion 18650 s
nabijecim chipem
MCP73831

Startovaci
tlacitko
Servomotor 9g
SG90

Kola prliméru 156 mm 9osy IMU senzor (3D

vytisténa z 3D tiskarny akcelerometr, 3D
magnetometr, 3D
gyroskop)
g:gt\éo P st Ultrazvukovy senzor
HC-SR04

pro detekci soupere

Reflexni senzor QRD1114

pro detekci domovské Gary DC motor z tiskarny

s prevodovkou 25:1

5x reflexni senzor
QRD1114 pro detekci
kfizovatek

Radlice pro sbér
plechovek
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